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Petuniuk Review :
Telaah artikel yang ada daa berikan landa silong pada kotakyang tersedia dan isilah titik-titik yong sud<th tersedia sesuai

dengan hosil telaall

A. Gaya dan Penataan (berilah tanda silang pada kotak yang tersedia)

1. Apakahjudul sudah sesuai dengan isi artikel?

2. Apakah abstrak sudah memberikan pokok-pokokpenting?

3. Apakah metodologi yang digunakan sesuai?

4. Apakah datayangditampilkan benar dan akurat?

5. Apakah tabel dan gambar sesuai dengan kebutuhan?

6. Apakah keterangan tabel dan gambar sudah sesuai?

7. Apakah kesimpulan sudah lengkap dan jelas?

8. Apakah pustaka yang digunakan terbaru dan mendukung?

9. Apakah artikel ditulis dengan lugas danjelas?

10. Apakah penulisan sudah sesuai dengan gaya selingkung junral?

Penelaah:

MUHAMMAD ATTAMIMI, B.Eng., M.Eng., Ph,D.
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ASTRIA NIIR IRFANSYAH. ST., M.Eng., Ph.D.
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Tidak

B. Kualitas Penilaian Artikel C. Rekomendasi
Ya Tidak
n M menjiplak karya orang lain.

tl M menggunakan perangkat lunak illegal

tr M direncanakan untuk dipatenkan

tr M melanggar perjanjian kerjasama dengan pihak
ketiga

tidak dipublikasikan

dipublikasikan setelah perbaikan

dipublikasikan pada

Jurnal Teknik

Junal Sains dan Seni

Bidang ..1L
Iumal Teknik Jurnal Sains dan Seni

fl Matematika

n Statistika

n Fisika

fl Kimia

[J Biologi

E Produk Desain

I Arsitektur

fl Desain dan Seni

fl Bisnis dan Studi Pembangunan

Catt. Pusat Publikasi llmiah dapat menerbitkan artikel dijurnal ilmiah
lain di lingkungan lTS.
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TrK (rcr)
Energi

Pemukiman dan Bencana

Transportasi

Teknologi Proses

Kelautan

Bangunan Berorientasi
Lingkungan

Catatan

. Judul diganti dari "Sistem Segmentasi Ja]an dan
Objek Untuk Kendaraan Otonom Berbasis Kamera
RGB-D-NIR' menjadi *Sistem Segmentasi Jalan
dan Objek Untuk Kendaraan O&onom

Menggunakan Kamera RGB-D".
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